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Monitoring, controlling, tracking and handling system for 

objects, has mobile data media with devices for detecting and 

storing environmental data transmitting by broadcast or on 

request 
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NOVELTY - The system has at least one stationary or mobile 
read/write device and at least one mobile data medium mounted 
directly on the object. There is an arrangement for storing 
identification data and object-specific data, and an 
arrangement for wireless transmission of data to the read/write 
device. The mobile data medium has an arrangement (4,3) for 
detecting and storing environmental data and/or other 
measurement values. The identification, object-specific and/or 
environmental data/measurement values are automatically 
transmitted (5) in a broadcast manner, or when requested by the 
read/write device. DETAILED DESCRIPTION - An INDEPENDENT CLAIM 
is also included for a method of monitoring, controlling, 
tracking and handling objects.; USE - For monitoring, 
controlling, tracking and handling objects. ADVANTAGE - 
Operates reliably and enables extremely effective storage 
control, optimization of distribution and monitoring of ambient 
and/or transport conditions. DESCRIPTION OF DRAWING (S) - The 
drawing shows a block diagram of a mobile data medium 
Microprocessor 2 Memory 3 Internal/external measurement sensor 
4 High frequency transmitter 5 High frequency receiver 6 
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© System zur Uberwachung, Steuerung, Verfolgung und Handling von Objekten 
® ErfindungsgernafJ ist mindestens ein stationares oder 

mobiles Schreib-/Lesegerat und mindestens ein direkt am 

Objekt angebrachter mobiler Datentrager vorgesehen, 

der Mittel zur Speicherung von Identifikationsdaten und 

objektspezifischen Daten aufweist, sowie Mittel zur draht- 

losen Obertragung der Daten an das SchreibVLesegerat, 
..wobei der mobile Datentrager ferner Mittel zur Erfassung 

und Speicherung von Umweltdaten und/oder anderen 

Messwerten aufweist, wobei die Identifikationsdaten, ob- 
jektspezifischen Daten und/oder Umweltdaten/Messwer- 

te in vorgebbaren Zeitabstanden automatisch im Broad- 

castverfahren ausgesendet oder auf Anfrage des 

Schreib-/Lesegerates an dieses ubermittert werden. 
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Die Erfindung betrifFt ein System zur Oberwachung, 
Steuerung, Verfolgung und Handling von Objekten nach 
dem jeweiligen OberbegrifF der unabhangigen Patentan- 5 
sprQche. 

Es sind Identifications- und Oberwachungssysteme be- 
kannt, die darauf basieren, daB an den zu uberwachenden 
Objekten Anhanger oder Etiketten mit einem darauf ge- 
druckten Barcode befestigt werden. Diese Systeme haben 10 
allcrdings den Nachtcil, daB dcr Barcode vcrschmutzcn 
kann oder sogar ganz vom Objekt getrennt werden kann, so 
daB eine Identifizierung nicht mehr moglich ist. Ferner ist es 
nicht moglich, ein Barcode-Etikett iiber eine grossere Ent- 
femung auszulesen. 15 

Ebenso sind passive Transpondersysteme bekannt, die 
erst beim Eindringen in den Sende-/Empfangsbereich eines 
Lesegerats aktiviert werden und darauf ihre Informationen 
ubermittelh. 

Die yon diesen Transpondern zu speichernde Daten- 20 
menge ist gering. Ebenso konnen diese Transponder nicht 
iiber grossere Entfernungen angesprochen werden. 

Beiden oben genannten Systemen fehlt die Moglichkeit, 
die Umwelt- und/oder TVansportbedingungen liickenlos zu 
ubcrwachcn. 25 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, ein Sy- 
stem der eingangs genannten Art zu schaffen, welches zu- 
verlassig arbeitet und eine aufierst effektive Lagerfiihrung, 
eine Optimierung der Distribution und eine Kontrolle der 
Umwelt- und/oder Iransportbedingungen ermoglicht 30 

Diese Aufgabe wird durch die kennzeichnenden Merk- 
male der unabhangigen Patentanspruche geldst 

Erfindungsgemass wird ein System zur tjberwachung, 
Steuemng, Verfolgung und Handling von Objekten vorge- 
schlagen, welches zumindest aus einer stationaren oder mo- 35 
bilere Schreib-ZLesestadon mit interner oder abgesetzter 
Antenne und mindestens einem, direkt am Objekt montier- 
ten mobilen Datentrager besteht Der mobile Datentrager 
bcsitzt cine Unikatsnummcr fur die cindcutigc Identification 
und einen Speicherbereich fur objektspezifische Daten. Wei- 40 
ters erlaubt der mobile Datenspeicher durch einen intern 
oder extern angeschlossenen MeBsensor die Oberwachung 
der Umgebungsbedingungen des Objektes. Diese Daten 
konnen direkt ubermittelt, oder im mobilen Datentrager auf- 
gezeichnet werden. Der Datenaustausch erfolgt iiber eine 45 
drahtlose Schnittstelle iiber kleine bis mitdere Distanzen. 
Die Daten konnen zyklisch vom mobilen Datentrager an die 
Schreib-/Lesestation ubertragen oder auf Anfrage der 
Schreib-ZLesestation ubertragen werden. Dabei konnen 
mehrere, sich gleichzeitig im Arbeitsbereich der Antenne 50 
befindliche mobile Datentrager, behandelt werden. 

Die Erfindung weist den Vorteil auf, daB sie sich durch die 
Kombination von innovativcr Idcntifikationstcchnik mit in- 
novativer MeBtechnik beim mobilen Datentrager fur die 
oben beschriebene Aufgabe optimal eignet Da der Daten- 55 
trager ein aktives Element ist und kein passiver Transponder 
ergibt sich eine, zuverlassige Oberwachung des Objekts. 

Die Moglichkeit, daB die Daten zyklisch, in einstellbaren 
Zeitabstanden, vom mobilen Datentrager an eine Schreib- 
/Lesestation gesendet werden,. ermoglicht eine automati- 60 
sche Erf assung aller in einem klar umrissenen Feld, auch be- 
zeichnet als uberwachungsbereich, befindlichen mobilen 
Datentrager. Weiters erlaubt der integrierle oder extern an- 
geschlossene MeB wertsensor eine standige Kontrolle der 
Umwelt- und Lagerbedingungen. Mit dieser Technik kon- 65 
nen groBe Kosteneinsparungen, bei gleichzeitiger Steige- 
rung der Erfassungssicherheit und Geschwindigkeit erzielt 
werden. 



Weiters sic hen die integrierte Empfangsschaltung das Be- 
schreiben des mobilen Datentragers mit objektspezifischen 
Daten, aber auch die sofortige; standige, Verfugbarkeit der 
Daten auf Anfrage der Schreib-/Lesestadon. Somit kann je- 
des Objekt jederzeit, auch bei hohen Geschwindigkeiten, 
identifiziert werden. Weiters k6nnen spezifische Daten di- 
rekt beim Objekt gespeichert werden, was eine Automatisie- 
rung gewisser Ablaufe beider Distribution erlaubt. Auf- 
grund der gespeicherten Daten konnen z. B. Fehler beim 
Verladen oder Ab laden des Objektes erkannt werden. Somit 
wird die Transparcnz und die Licfcrsichcrhcit crhoht und die 
Kosten gleichzeitig gesenkt. 

Der integrierte oder extern angeschlossene MeBsensor 
des mobilen Datentragers s erlaubt die Oberwachung der 
Umgebungsbedingungen wahrend des Transports und der 
Lagerung des Objektes. Befindet sich das Objekt dabei im 
Arbeitsbereich einer Schreib-/Lesestation, werden die Daten 
zyklisch oder auf Anfrage ubertragen und/oder aufgezeich- 
net. 

Somit konnen die Umgebungsbedingungen jederzeit 
schnell an die individuellen Anforderungen des Objektes 
angepafit werden. Befinden sich die Objekte auBerhalb des 
Arbeitsbereiches einer Schreib-/Lesestation, werden die Da- 
ten im internen Datenspeicher des mobilen Datentrager auf- 
gczcichnct Diese Daten las sen sich dann jederzeit iiber cine 
drahtlose Schnittstelle mittels einer fix montierten oder mo- 
bilen Schreib-/Lesestation auslesen und auswerten. Somit 
lassen sich die Transportbedingungen und Lagerbedingun- 
gen jederzeit liickenlos uberwachen. Dies" erlaubt einen 
Nachweis iiber die Qualitat und iiber das Einhalten verein- 
barter oder gesetzlicher Grenzwerte. Gerade bei Reklama- 
tionen oder Schadensersatzanspriichen konnen diese Daten 
oft entscheidend sein. 

System kann mehrere Datentrager nahezu gleichzeitig er- 
kennen (Mehrfacherkennung), d. h. mehrere im Empfangs- 
bereich befindliche Datentrager konnen gleichzeitig identifi- 
ziert und selektiv beschretben bzw. gelesen werden. 

Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines Ausfiih- 
rungsbcispicls unter Bczugnahmc auf mehrere Zcichnungs- 
figuren naher beschrieben. Aus den Zeichnungen und ihrer 
Beschreibung ergeben sich weitere Merkmale und Vorteile 
der Erfindung. Es zeigt: 

Fig. 1: ein Blockschaltbild eines mobilen Datentragers; 

Fig. 2: ein Blockschaltbild eines Schreib-/Lesegerats; 

Fig. 3: Anbringung des mobilen Datentragers an einem 
Transportbehalter; 

Fig. 4: Anwendung des Systems bei der Lagerhaltung: 

Fig. 5: Anwendung des Systems bei der lYansportverfol- 
gung; " 

Fig. 6: Programmieren und Auslesen des Datentragers bei 
Anlieferung bzw. Auslieferung; 

Fig. 7: schematische Darstellung des Zusammenwirkens 
von Datentrager, Schrcib-/I>cscgcrat und Konurollcinhcit. 

Mobiler Datentrager 

GemaB Fig. 1 umfasst der mobile Datentrager 1 einen Mi- 
kroprozessor 2 und ausreichend bemessenen nichtfliichtigen 
Speicher 3 und integrierte oder extern anschlieBbare Senso- 
ren, im gezeigten Beispiel einen Temperatursensor 4, zur Er- 
f assung von Umweltdaten, wie z. B. die Umgebungstempe- 
ratur oder Temperatur innerhalb eines Transportbehalters. 
Eine Erf as sung anderer Mefiwerte oder Lagerzustiinde ist 
ebenso moglich. 

Ferner umfasst der Datentrager eine Sendeeinheit 5, und 
eine Empfangseinheit 6, sowie einen Filter in Verbindung 
mit einer HF-Weiche 7, die mit einer Antenne 9 verbunden 
ist Die Stromversorgung erfolgt vorzugsweise durch eine 
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Batterie 8. Stromversoigung und Stromverbrauch der Ein- 
heit sind auf eine Lebensdauer von mehreren Jahren ausge- 
iegt 

Wenn der mobile Datentrager 1 aktiviert ist und in den 
Arbeitsbereich eines Schreib-/Lesegerats 10 (Fig. 2) ge- 5 
langt beginnt er, automatisch eine im Speicher abgespei- 
cherte Identifikationsnummer und andere Daten in besumm- 
ten Intervallen auszusenden. Das jeweilige Schreib-/Lesege- 
rat 10 empfangt diese Daten permanent Falls das System 
keine Daten mehr von einem bestimmten mobilen Daten tra- 10 
gcr 1 empfangt, aus wclchcn Grund auch immcr, mcldct das 
System die Abwesenheit dieses Datentragers. Die verant- 
wortliche Person wird also informiert und kann sofort ent- 
sprechende Mafinahmen ergreifen. 

Der Temperaturssensor 4 ermoglicht eine ununterbro- 15 
chene Oberwachung der Temperatur wahrend das Trans- 
ports eines mit dem Datentrager verbundenen Transportbe- 
halter 20 (Fig. 3) und seines Inhalts. Die Temperaturdaten 
konnen jederzeit abgefragt werden um sicherzustellen, daB 
die vorgegebenen Temperaturgrenzwerte wahrend des 20 
Transports nicht uberschritten wurden. Dabei kann selbst- 
verstandlich durch den Benutzer eingestellt werden, wieviel 
Speicherbereich zur, Speicherung der Temperaturdaten zur 
Verfugung steht und wie oft und in welchen Zeitabstanden 
die Temperatur gemessen werden soli. Vorzugswcisc wcr- 25 
den dabei die jeweiligen maximalen und minimalen Tempe- 
raturwerte separat abgespeichert, um Uberschreitungen der 
Vorgabewerte. schnell zu erkennen. Zusammen mit den 
Temperaturwerten konnen noch Datum und Unrzeit aufge- 
zeichnet werden, so daB sich Oberschreitungen der Grenz- 30 
werte genau zuruckverfolgen lassen. Dafur ist im Mikropro- 
zessor eine Zeitbasis eingerichtet. 

Der Benutzer kann den mobilen Datentrager 1 individuell 
programmieren, um z. B. 0, 200 oder 1000 Temperaturwerte 
aufzuzeichnen. Die erfassten Daten werden im Speicher 3 35 
abgelegt, wobei eine Auflosung von 8 Hit pro MeBwert aus- 
reichend ist Ferner kann eingestellt werden, daB die Tempe- 
ratur z. B. alle 10 Minuten gemessen wird, Genauso gut 
kann die McBpcriodc auf 60 Minuten eingestellt werden. 

Es wird eine mogjichst kurze Sende- oder Obertragungs- 40 
zeit der Daten angestrebt Dies ist es sinnvoll; um trotz gros- 
ser Lagerbestande eine schnelle Erfassung aller an den 
Transportbehaltern angebrachten Datentrager zu ermogli- 
chen. Zur Verkurzung der tJbertragungszeit werden vor- 
zugsweise nicht alle gemessenen und gespeicherten Tempe- 45 
raturdaten ausgesendet sondern lediglich die bisher gemes- 
senen Minimal- bzw. Maximalwerte. Dabei kann der Benut- 
zer auswahlen, ob z. B. die Maximal- und Minimal werte al- 
ler bisherigen MeB werte ubertragen werden sollen, oder 
aber das Maximum und Minimum der letzen 10, 50, 100 etc. 50 
Messungen. 

Ferner ist im Speicher 8 ein geschutzter, nur einmal be- 
schrcibbarcr Speicherbereich vorgeschen, im wclchcm z. B. 
die eindeutige Indentifikationsnummer des Datentragers, die 
Identihkation des Eigentumers und weitere geschutzte Da- 55 
ten abgelegt sind. Diese geschutzten Daten werden einmalig 
beim Herstellungsprozess eingespeichert und konnen nicht 
mehr verandert werden. 

Bei normalem Betrieb sendet der Datentrager 1 seine Da- 
ten z. B. alle 15 Minuten selbstandig im Broadcastverfahren 60 
aus. Diese Zeitspanne kann naturiich beliebig eingesteUt 
werden. Zwischen den vorgesehenen Sendeintervallen las- 
sen sich die Daten jederzeit auf Anfrage durch ein Schreib r 
/Lesegerat 10 auslesen. 

65 

Schreib-/Lesegerat 
Wie in Fig. 2 dargestellt ist, ist das mobile Schreib-ZLese- 



gerat 10 ein handzuhaltendes mobiles oder ein ortsfest mon- 
tiertes Gerat, mit welchen Daten auf den Datentrager 1 ge- 
schrieben und von diesem gelesen werden konnen. Mit dem 
mobilen Schreib/Lesegerat 10 kann der Datentrager pro- 
grammiert 1 werden und dessen Speicher komplett ausgele- 
sen werden. 

Bei mobilen Schreib-/Lesegeraten 10 wird zumBeschrei- 
ben und Programmieren eines Datentragers 1 vorzugsweise 
eine sehr geringe Sendeleistung verwendet, so daB nur Da- 
tentrager 1 im Umkreis von z, B. 5 Metem angesprochen 
werden konnen. Dies hilft dem Anwcndcr, zwischen den 
verschiedenen Datentragem 2 zu unterscheiden und den 
richtigen Datentrager anzusprechen. Ein Lesen der Daten- 
trager 1 ist im im Umkreis von mindestens ca. 30 Metern 
moglich. 

Das Scbreib-ZLesegerat ist durch einen Mikroprozessor 
11 gesteuert und besitzt einen ausreichend bemessenen 
Speicher 12, zur Speicherung der von einem Datentrager 1 
ausgelesenen Daten bzw. in einen Datenspeicher 1 einzu- 
schreibenden Daten. Ferner umfasst das Schreib-/Lesegerat 
eine Hn-/Ausgabeeinheit 19 in Form einer alphanumeric 
schen Tastatur und einer mehrzeiligen Anzeige. Ferner ist 
mindesten eine Schnittstelle 15 zur Kommunikation mit ei- 
ner Kontrollinstanz, z. B. einem Personal Computern, vor- 
handen. Die Schnittstelle 15 kann z. B. als RS232-, RS485- 
Schnittstelle ausgebildet sein, kann aber auch eine IR- 
Schnittstelle, Fun kschnitts telle oder eine andere leiningsge- 
bundene oder drahtlose Schnittstelle sein. Zur Kommunika- 
tion mit einem Datentrager 1 sind eine Sendeeinheit 13 und 
eine Empfangseinheit 14 vorgesehen, die fiber einen Hlter/ 
Weiche 17 mit einen Antennenanschluss/einer Antenne 18 
verbuhdeh sindL 

Bei mobilen Schreib-ZLesegeraten erfolgt die Stromver- 
sorgung 16 vorzugsweise mittels einer Batterie, wobei bei 
ortsfesten Schreib-ZLesegeraten eine Stromversorgung 16 
aus den Netz bevorzugt wird. 

Das SchreibVLesegerat 10 arbeitet in Echtzeit, so daB die 
Datentrager 1 in Echtzeit programmiert und akdviert wer- 
den konnen. Wenn die Transportbchalter 20 z. B. in cin Wa- 
renlager gebracht werden um eine Ware aufzunehmen, kann 
der am Transportbehalter 20 befestigte Datentrager 1 ent- 
sprechend dieser Waren programmiert und aktiviert werden, 
so daB diese periodisch seine Identifikationskennung und 
andere ausgewahlte Daten aussendet Der Transportbehaiter 
20 mit der Ware ist dem System nun bekannt und kann ent- 
sprechend uberwacht werden. 

Das ortsfeste Schreib-/Lesegerat 10 ist im wesentlichen 
gleich aufgebaut wie das mobile Schreib-/Lesegerat Es 
wird benutzt, um in einem detinierten Arbeitsbereich alle 
darin berindlichen Datentrager 1 abzuboren und die von die- 
sen gesendeten Daten zu erf as sen. In einem Arbeitsbereich 
bzw. Oberwachungsbereich, die z. B. ein Lagerhaus dar- 
stcllt, konnen naturiich auch mchrcrc ortsfeste Schrcib-ALc- 
segerate 10 vorhanden sein, um den gesamten Bereich abzu- 
decken. Jedes ortsfeste Schreib-ZLesegerat 10 deckt etwa ei- 
nen Bereich im Umkreis von 30 m ab. In freiem Gelande 
konnen es bis zu 300 m sein. 

Fig. 3 zeigt, wie der mobile Datentrager 1 an einem 
Transportbehalter, z. B. einer Palette oder einem Container, 
angebracht ist Der Datentrager 1 ist mit den kennzeichnen- 
den Daten des im Transportbehalter aufgenommenen Trans- 
portgutes 21 programmiert, und sendet permanent seine ei- 
gene Kennung, die Daten des Transportgules und gegebe- 
nenfalls Umweltdaten und andere MeB werte aus. 

Wie in Fig. 4 dargestellt ist, befinden sich in einem Lager- 
haus mehrere solchcr Transportbehalter 21, jeder ausgestat- 
tet mit einem individuellen, Datenuager 1. Ein fest angeord- 
netes Schreib-/Lesegerat 10a uberwacht nun den Bereich 
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des Lagerhauses, exfasst die von den Datentragem 1 ausge- 
sendeten Da ten, speichert diese ab und wertet diese aus. Na- 
turiich kann auf Anforderung des Schreib-/Lesegerats 10a 
jeder einzelne Datentrager 1 direkt angesprochen werden 
und seine Daten ausgelesen werden. Sobald nun ein neuer 
Transportbehalter 20 mittels eines Transportfahrzeugs 22 im 
Lager eintrifft wird dieser anhand dar ausgesendeten Daten 
seines Datentragers erkannt und vom Schreib-ZLesagerat 
10a automatisch erfasst Dabei wird auch die Art und Menge 
etc. des Lagergutes automatisch erfasst. Wird ein Transport- 
behalter aus dem Lager entfernt, so wird dies naturlich cben- 
falls automatisch durch das Schreib-ZLesegerat 10a erfasst 
und gemeldet 

Das Transportf ahrzeug 22 besitzt ebenfalls ein Schreib- 
ZLesegerat 10b, welches der Bedienperson Infonnationen 
iiber den Besitzer, die Menge und die Art der transportieren 
Waren gibt, so daB die Ware am vorgesehenen Ort gelagert 
werden kann. 

In Fig. 5 ist die Oberwachung und Transportverfolgung 
von Transportbeh altera 20 innerhalb eines Lastkraftwagen 20 
23 dargestellt Der LKW 23 ist mit einem Schreib-ZLesege- 
rat 10 ausgeriistet, welches permanent die von den Datentra- 
gern 1 ausgesendeten Daten erfasst lind auswertet Die Da- 
tentrager messen dabei z. B. in yorgegebene Abstanden die 
Tcmpcratur im Transportbehalter und spcichcrn diese ab. 
Oberschreitet oder unterschreitet die gemessene Temperatur 
einen vorgegebenen Wert, so wird dies an das Schreib-ZLe- 
sagerat gemeldet und eine Warnmeldung ausgelost Der 
Fahrer kann dann die notwendigen GegenmaBnahmen ein- 
leiten. 

Fig. 6 zeigt die mobile Erf assung eines angelieferten bzw; 
auszuliefemden Transportbehalters 20 von einer Bedienper- 
son 24 werden mittels eines mobilen Schreib-ZLesegerats 10 
die entsprechenden Daten aus dem Datentrager 1 ausgelesen 
bzw. in diesen eingeschrieben. 
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Kontrolleinheit 



Wic in Fig. 7 dargestellt ist, crfolgt die Auswcrtung der 
vom Schreib-ZLesegerat 10 erfassten Daten uber eine Kon- 40 
troileinheit 25, die z. B. durch einen Personal Computer rea- 
lisiert sein kann. Mit Hilfe der jeweils einem Objekt zuge- 
ordneten Datentrager 1 und der Schreib-ZLesegerate 10 ist 
eine sehr genaue Erf assung und Verfoigung von Objekten, 
wie z. B. Transportbehaltern 20 oder Containern, moglich. 45 
Die Kontrolleinheit 25 hat vorzugsweise folgende Funktio- 
nen: 



- Kommunikation mit den Schreib-ZLesegeraten 10 
iiber eine Standardisierte Schnittstelle 15. 

- Erf as sen, Speichern und Auswerten von Daten der 
Datentrager 1, die mit den Schreib-ZLesegeraten erfasst 
10 wurden. 

Darstellung und Ausgabe der erfassten Daten in 
Form von Listen, Grafiken, etc. 

- Kommunikation. mit anderen Kontrolleinheiten, 
z. B. die im selben oder einem anderen Lagerhaus an- 
geordnet sind, z. B. iiber Modemverbindung. 

- Tnterfacefunktionen zu vorhandenen Kontrollsyste- 
men und Systemsoftware, z.B. Lagennanagementsy- 
stem, Iransportsystemen, Zugangskontrollsystemen 
etc. 

- Automalische Cfberwachung des Lagerbestands. 
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Patentanspriiche 

1. System zur Oberwachung, Steuerung, Verfoigung 
und Handling von Objekten, gekennzeichnet durch 
mindestens ein stationares oder mobiles Schreib-ZLese- 
gerat und mindestens einen direkt am Objekt ange- 
brachten mobilen Datentrager, der Mittel zur Speiche- 
rung von Identifikationsdaten und objektspezifischen 
Daten aufweist, sowie Mittel zur drahtlosen Ubertra- 
gung der Daten an das Schreib-ZLesegerat, wobei der 
mobile Datentrager ferner Mittel zur Erfassung und 
Speicherung von Umweltdaten undZoder anderen Mefi- 
werten aufweist, wobei die Identifikationsdaten, ob- 
jektspezifischen Daten undZoder UmwcltdatcnZMcB- 
werte in vorgebbaren Zeitabstanden automatisch im 
Broadcastverfahren ausgesendet oder auf Anfrage des 
Schreib-ZLesegerates an dieses iibermittelt werden. 

2. System nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB zur Erfassung der UmweitdatenZMeBwerte MeB- 
sensoren intern oder extern an den Datentrager ahge- 
scblossenen sind. 

3. System nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die UmweitdatenZMeBwerte Daten tiber 
Temperatur, Luftfeuchtigkeit, r Luftdruck, Iichteinwir- 
kung, Erschiitterung, Schadstoffwerte, Lagerzustande 
und dergleichen sind.. 

4. System nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB jeder Datentrager genau einen 
Objekt zugeordnet ist und fest am Objekt befestigt und 
permanent mitgefuhrt wird. 

5. System nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Datentrager einen Mikropro- 
zessor, einen nichtfliichtigen Speicher, eine Sende- 
ZEmpfangseinrichtung, integrierte oder extern an- 
schlieBbare Sensoren zur Erfassung von UmweltdatenZ 
MeBwerten und eine unabhangige Stromversorgung 
umfasst 

6. System nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Schreib-ZLesegerat einen Mi- 
kroprozessor 11, einen ausreichend bemessenen Spei- 
cher 12, eine Ein-ZAusgabeeinheit 19, eine Schnittstelle 
15, eine Sende-ZEmpfangseinheit 14 und eine Strom- 
versorgung umfasst 
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7. System nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Schnittstelle eine. drahtiose 
oder drahtgebundene Schnittstelle zur Anbindung an 
eine Kontrolleinheit isL 

8. - System nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch 5 
gekennzeichnet, daB im Speicher ein geschutzter, nur 
einmal beschreibbarer Speicherbereich vorgesehen ist, 
der beim Herstellungsprozess beschreiben wird und 
nicht veranderlich isL 

9. Verfahren zur Uberwachung, Steuerung, Verfol- 10 
gung und Handling von Objcktcn, gekennzeichnet 
durch: 

Anordnen mindestens eines stationaren oder mobilen 
Schreib-/Lesegerates innerhalb eines Uberwachungs- 
bereichs, Anbringen mindestens eines mobilen Daten- 15 
tragers an dem Objekt, wobei auf dem Datentrager 
Identifikationsdaten und objektspezifische Daten ge- 
speichert sind, die drahdos an das Schreib-ZLesegerat 
ubertragen werden, und vom mobilen Datentrager fer- 
ner Umweltdaten und/oder andere MeBwerte erf ass t 20 
und gespeichert werden, wobei die Identifikationsda- 
ten, objektspezifischen Daten und/oder Umweltdaten/ 
MeBwerte in vorgebbaren Zeitabstanden automatised 
im BroadcastYerfahren ausgesendet oder auf Anfrage 
des S chrcib-ZLcscgcratcs an dieses ubcrmittelt werden. 25 

10. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Umweltdaten/MeBwerte durch intern oder 
extern an des Datentrager angeschlossenen MeBsenso- 
ren erfasst werden. 

11. Verfahren nach Anspruch 9 oder 20, dadurch ge- 30 
kennzeichnet, daB eine Mehrfacherkennung von Da- 
tentragem moglich ist, wobei mehrere im Empfangsbe- 
reich befindliche. Datentrager gleichzeitig idendfiziert 
und selektiv beschreiben bzw. gelesen werden. 

12. Verfahren nach einem der Anspriiche 9 bis 11, da- 35 
durch gekennzeichnet, daB zusammen mit den Um- 
weltdaten/MeBwerte jeweils Datum und Uhrzeit im 
Speicher abgespeichert werden. 

13. Verfahren nach einem der Anspriiche 9 bis 12, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Daten der Datentrager, 40 
die mit den Schreib-ZLesegeraten erfasst wurden, durch 
die Kontrolleinheit erfasst, gespeichert, ausgewertet 
und angezeigt werden. 

Hierzu 4 Seite(n) Zeichnungen 45 
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